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Utilização de sistemas embargados para o estudo da automação mecânica, 

projeto em pequena escala para estudo da automatização de movimentos mecânicos de 

um carrinho para se ter um alicerce na área, assim podemos entender projetos de 

máquinas inteligentes, componentes robotizados e sistemas de integração e automação 

industriais. 

     O sistema usado para todo o controle mecânico é o arduino, uma plataforma 

de prototipagem eletrônica de hardware livre, que possibilita fazer alterações de acordo 

com a aplicação.  

     O objetivo do projeto é criar ferramentas que são acessíveis, com baixo custo, 

flexíveis e fáceis de se usar, principalmente para aqueles que não teriam alcance aos 

controladores mais sofisticados e de ferramentas mais complicadas. 
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